ki3.nb | 3
Okres$lenie zadania linii wpiywu (wymiar oczka siatki - 1):
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Uklad geometrycznie wyznaczalny:
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Plan przemieszczen:
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Wzory transformacyjne:
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Réwnania rdéwnowagi:
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Rozwiazanie metody przemieszczen:
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Deformacja konstrukciji:

Funkcija linii wplywu na poczegdlnych pretach:
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Linia wpiywu[l]:
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