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Znaleźć równania określające siłę krytyczną.

Geometria oraz obciążenia konstrukcji (wymiar oczka siatki - l):
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0

0

S

1

2

3

S

Parametry σ w prętach:
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σ(3) = 11.000σ

Wektor niewiadomych:
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Układ geometrycznie wyznaczalny:
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Plan przemieszczeń:
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Wzory transformacyjne:
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Równania równowagi:
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Macierz sztywności konstrukcji:

K (σ)=
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Wykres wyznacznika macierzy sztywności w zależnosci od parametru σ:
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Wyboczenie globalne ramy. Siła krytyczna wynosi Skr = 0.165 EJ

l2

Zadanie przygotował Karol Bołbotowski.


